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(57) Abstract: Disclosed is a device 
for generating pulsating movements, 
comprising A) two parallel shafts (3; 4) 
with one respective longitudinal axis (5; 
6), one respective rear end (7; 8). and 
one respective forward end (9; 10); B) a 
gear unit (2) that is provided with at least 
two toothed wheels (20; 21), at least two 
toothed wheels (20) being oval and one 
respective toothed wheel (20; 21) being 
connected to one respective rear end (7; 8) 
of the two shafts (3; 4); C) two arch- type 
drive levers (30; 31), each of which is 
provided widi a first end (32; 33) and at 
least one second end (34; 35), each first 
end (32; 33) of the drive levers (30; 31) 
being connected to one respective forward 
end (9; 10) of the two shafts (3; 4) so as 
to be rotatable about a first axis of rotation 
(11; 12); and E) a driving member (40) 
that is connected to the second ends (34; 
35) of the drive levers (30; 31) in order 
to be rotatable about two second axes of 
rotation (13; 14). F) The driving member 
(40) has a polysome-type shape. 
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Veroffentlicht: 

— mit intemationalem Recherchenbericht 

Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab- 
kurzungen wird auf die Erkl&rungen ("Guidance Notes on Co- 
des tmd Abbreviations") am Anfang jeder regtddren Ausgabe der 
PCT'Gazette verwiesen. 



(57) Zusammenfassung: Vorrichtung zur Erzeugung von pulsierenden Bewegungen unifassend A) zwei parallele Wellen (3;4) mit 
je einerLangsachse (5;6), je einem hinteren Ende (7;8) und je einem vorderen Ende (9; 10); B) ein Getriebe (2) mit mindestens zwei 
Zahnradem (20;21), wobei mindestens zwei Zahni&ier (20) ovale Zahnrader sind und je ein Zahnrad (20;21) mit je einem hinteren 
Ende (7;8) der zwei Wellen (3;4) verbunden ist; C) zwei bogenartigen Antriebshebel (30;3 1) mit je einem ersten Ende (32;33) und je 
mindestens einem zweiten Ende (34;35), wobei jedes erste Ende (32;33) der Antriebshebel (30;31) um eine erste Drehachse (11;12) 
rotierbar mit je einem vorderen Ende (9; 10) der zw/ei Wellen (3;4) veibunden ist; und E) einen AntriebskOrper (40). welcher um 
zwei zweite I>rehachsen (13;14) rotierbar mit den zweiten Enden (34;35) der Antriebshebel (30;31) verbunden ist, wobei F) der 
Antriebskorper (40) ein polysomartiger K5rper ist 
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Vorrichtuna zur Erzeuauna von oulsierenden Bewequnaen 

Die Erfindung bezieht sich auf eine Vorrichtung zur Erzeugung von pulsierenden 
Bewegungen gemSss dem OberbegrHf des Patentanspruchs 1 . 

Aus der WO 99/05435 ABT ist ein Getriebe zur formschlussigen 
DrehmomentQbertragung zwischen zwei Wellen bekannt, wobei die zwei Wellen an die 
Enden einer auf dem Prinzip des umstuipbaren WQrfels (Paul Schatz, 
„Rliytlimusforscliung und Technik, Verlag Freies Geistesleben, 1975/98, 2. Auflage) 
basierenden Kette von mindestens zwei bewegbaren Verbindungsgliedem gekoppeit 
sind. Die zwei Verbindungsglieder sind in einer AusfDhrungsfomn als krelsringfOnnige 
Scheiben oder Tori ausgestaltet, mittels weiclner die kinetische Ener^le eines 
strdmenden Gases, einer strfimenden FIQssigkeit Oder eines anderen strdmenden 
viskosen Mediums in ein Drehmoment an zwei puisierend rotierende Wellen 
umwandelbar Ist. Umgekehrt ist die Umwandiung eines Drehmomentes an mindestens 
einer rotierenden Welle in eine pulsierende StrSmungsbewegung eines Gases, einer 
FIQssigkeit oder eines anderen viskosen Mediums auch mdglich, wobei allerdings durcli 
die Relativbewegung der beiden kreisringformigen Scheiben ein fiohes Mass an 
Dissipationsenergie erzeugt und dadurcli ein geringerer Wirl^ungsgrad erzielt wird. 

Hier will die Erfindung Abhilfe schaffen. Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine 
Vorrichtung zur Erzeugen von pulsierenden Bewegungen zu schaffen, welche einen 
Antriebskorper mit einem maximalen Wirkungsgrad aulweist. 

Die Erfindung lost die gestellte Aufgabe mit einer Vonichtung zur Erzeugung von 
pulsierenden Bewegungen, welche die Merkmale des Anspruchs 1 aufweist. 

Die durch die Erfindung errelchten Vortelle sind im wesentllchen darin zu sehen, dass 
dank der erfindungsgemassen Vorrichtung: 

- eine Strdmungsbewegung eines Gases, einer Flussigkeit und/oder eines 
Schiittgutes mit maximalem Wirkungsgrad des Antriebskdrpers erzeugbar ist; und 
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- innerhalb eines grossen Volumens des Gases, der FIQssigkeit und/oder des 
SchQttgutes eine weitreichende Strdmung erreichbar ist; oder 

- umgekehrt die kinetische Energie eines strdmenden Gases, einer stromenden 
FIQssigkeit und/oder eines strOmenden SchQttgutes mit maximalem Wirkungsgrad in 
eine Rotationsbewegung mindestens einer Welle umwandelbar ist. 

Der AntriebskQrper kann also einerselts zur Erzeugung einer pulsierenden 
StrSmungsbewegung eines Gases, einer FIQssigkeit und/oder SchQttgutes mittels 
motorischer Antriebsmittel oder andererseits zur Erzeugung einer pulsierenden 
Rotationsbewegung einer Welle durch eine auf den AntrlebskSrper wirkende kinetische 
Stromungsenergie eines Gases, FIQssigkeit und/oder SchQttgutes eingesetzt werden. 
Bel der letztgenannten /^nwendung kann ein Generator mittels eines Getriebes mit 
ovalen Zahnrddem an die mindestens eine pulsierend rotierende Welle angeschlossen 
werden. 

In einer bevorzugten AusfQhrungsform ist der Antriebskdrper ein Oloid als spezielle 
AusfQhrung eines Polysomes. Die mathematische Definition des Oloides ist 
beschrieben in: 

Paul Schatz 

„Rhythmusforschung und Technik" 
Verlag Freies Geistesleben 
1998, 2. Aufiage 

Die Vorteile des Oloides iiegen in seinem geringen Widerstand, beisplelsweise bel 
seinem Einsatz ais RQhrkdrper. Gemdss der von Paul Schatz entdeckten 
Inversionskinematik bewegt sich das Oloid wie ein Paddel oder wie eine Schwanzflosse 
eines Fisches im zu rQhrenden Medium und erzeugt dabei eine rhythmisch pulsierende 
Strdmungsbewegung . 

In einer weiteren AusfQhrungsform spannen die Schenkel jedes bogenartigen 
Antriebshebels eine Ebene auf. Dabei steht jede erste Drehachse quer zu der durch die 
Schenkel des entsprechenden Antriebshebels aufgespannten Ebene des mit dieser 
Drehachse verbundenen Antriebshebels, wShrend die zwei zweiten Drehachsen in 
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diesen Ebenen liegen. Die zwei zweiten Drehachsen stehen windschief zueinander. 
Durch diese Ausgestaltung der Antriebshebel ist der Vorteil erreichbar, dass der 
Antriebskdrper als mittleres Glied eines Geienksystemes nach dem Prinzip der 
umstQIpbaren Gelenksysteme eingesetzt werden kann. so dass der Vorteil erreichbar 
Ist, dass das Gas, die FIQssigkeit oder das SchQttgut in rhythmischen Impulsen 
gefSrdert wird. Dieses Prinzip der umstQIpbaren Gelenksysteme ist eines der 
Anwendungsbeispiele der UmstQIpungskinematik von Paul Schatz und wird ausfuhrlich 
beschrieben in: Paul Schatz, ..Rhythmusforschung und Technik", Verlag Freies 
Geistesleben, 1975/98, 2. Auflage. 

In einer weiteren AusfUhrungsform weisen die zwei zweiten Drehachsen einen Abstand 
A zueinander auf. 

In wiederum einer weiteren AusfQhrungsform liegt zwischen der erste Drehachse und 
der zweite Drehachse an Jedem Antriebshebel ein Abstand B. Vorzugsweise gilt fQr die 
Abstdnde A und B die Bedingung, dass A = B ist. 

Die ovalen ZahnrSder weisen je eine grosse Halbachse a und eine kleine Halbachse b 
auf. Die ovale Form dieser Zahnrader Ist dann dadurch festgelegt, dass zwei ineinander 
eingreifende Zahnrader sich bei konstantem Achsabstand formschlQssig abwSlzen. Der 
Achsabstand zwischen zwei ineinander eingreifenden ovalen Zahnradern setzt sich 
aus der Summe der grossen Halbachse a und der kleinen Halbachse b dieser beiden 
ovalen Zahnrdder zusammen. 

In einer anderen AusfUhrungsform weist mindestens ein ovales Zahnrad ein Verhaltnis 
zwischen seiner kleinen Halbachse b und seiner grossen Halbachse a von 1 : V2 auf. 

In wiederum einer anderen AusfQhrungsfonn weist mindestens ein ovales Zahnrad ein 
Verhaltnis zwischen seiner kleinen Halbachse b und seiner grossen Halbachse a von 1 
: 2 aufweist. 

Die beiden Verhaitnisse zwischen der kleinen Halbachse b und der grossen Halbachse 
a von 1 : V2 oder von 1 : 2 sind dazu geeignet, eine gleichformige Rotationsbewegung 
beispielsweise einer Antriebswelle in eine ungleichfSnnige Rotationsbewegung der zwei 
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an den Antriebshebel angreifenden Wellen zu Qbertragen, welche gemdss dem Prinzip 
der umstQIpbaren Gelenksysteme pulsierend rotieren. 

Die Erfindung und Weiterbildungen der Erfindung werden im foigenden anhand der 
teilweise schematischen Darstellungen mehrerer Ausfuhrungsbeispiele noch nSher 
erlSutert. 



Es zeigen: 



Fig. 1 eine Ansicht einer AusfUlirungsfonn der erfindungsgemassen Vomclitung; 

Fig. 2 eine Draufsicht auf die in Fig. 1 dargestelite AusfUiirungsfonm der 
erfindungsgemSssen Vorrichtung; 

Fig. 3 eine perspelctivische Ansiclit des Antriebsl<6rpers einer AusfQIirungsform der 
erfindungsgemassen Vorriclitung; und 

Fig. 4 die Abwicl<lung des in Fig. 3 dargestellten Antriebslcorpers; 

Fig. 5 eine Aufsiclit auf das Getriebe einer anderen AusfQiirungsform der 
erfindungsgemassen Vorriclitung; 

Fig. 6 eine Aufsiciit auf das Getriebe wiedeoim einer anderen AusfQiirungsform der 
erfindungsgemassen Vorriclitung; 

Fig. 7 eine Aufsicht auf das Getriebe wiederum einer anderen AusfQiirungsform der 
erfindungsgemassen Vorrichtung; und 

Fig. 8 eine Aufsiciit auf das Getriebe vWedenim einer anderen AusfQiirungsform der 
erfindungsgemassen Vorrichtung. 

In Fig. 1 dargestelit ist eine Ausfuhrungsform der erfindungsgemassen Vorrichtung, 
welche zur Erzeugung einer Stromungsbewegung des den Antriebsl<6rper 40 
einschliessenden Fluides dient. Der als Oloid ausgestaltete Antriebskdrper 40 Ist derart 
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angeordnet, dass sein Mittelteil das mittlere Glied eines aus drei Gliedem bestehenden, 
umstUlpbaren Gelenksystemes bildet. Die beiden ausseren Glieder sind als U-fOrmige 
Antriebshebel 30;31 ausgestaltet, welche an ihren Schenkein angeordnet, je zwei 
vordere, freie Enden 34;35 und an ihren Verbindungsstegen je ein hinteres Ende 32;33 
aufweisen. Die hinteren Enden 32; 33 der betden Antriebsliebel 30;31 sind je mittels 
einer ersten Drehachse 11;12 mit je einem vorderen Ende 9;10 von zwei parallelen 
Wellen 3;4 bewegbar verbunden. Die beiden ersten Drehaclisen 11;12 sind so mit den 
Antriebshebein 30;31 verbunden, dass die erste, mit dem ersten Antriebshebel 30 
verbunden Drehachse 11 senkrecht auf einer durch die Schenkel und den 
Verbindungssteg des Antriebshebels 30 aufgespannten Ebene 36;37 steht und die mit 
dem zweiten Antriebshebel 31 verbundene, erste Drehachse 12 senkrecht auf einer 
durch die Schenkel und den Verbindungssteg des zweiten Antriebshebels 31 
aufgespannten Ebene 37 steht. Zwischen der ersten und zweiten Drehachse 
11;12;13;14 an jedem Antriebshebel 30;31 ist ein Abstand B. 

Der Antriebskdrper 40 Ist mittels zwei zweiten, an den vorderen Enden 34;35 der 
Antriebshebel 30;31 rotierbar angeordneten Drehachsen 13;14 bewegbar mit den 
Antriebshebein 30;31 verbunden,. Die zwei zweiten Drehachsen 13;14 sind windschief 
zueinander angeordnet und weisen einen Abstand A zueinander auf. Dleser Abstand A 
entspricht hier dem Abstand B. 

Durch die Bedienung dass die Antriebshebel 30;31 und das zwischen den beiden 
zweiten Drehachsen 13; 14 liegende Mittelteiles des als Oloid ausgestalteten 
Antriebskdrpers 40 die drei Glieder eines umstUlpbaren Gelenksystemes bilden, ergibt 
sich der Abstand zwischen den beiden parallelen Welien 3;4. Die hinteren Enden (nicht 
gezeichnet) der beiden parallelen Wellen 3;4 sind in einem Getriebekasten 15 um ihre 
LSngsachsen 5;6 rotierbar gelagert. In der hier dargestellten AusfQhrungsform Ist nur 
die erste Welle 3 mittels eines ovale Zahnrader 20 aufweisenden Getriebes 2 mit der 
Antriebswelle 16 der als Motor ausgestalteten Antriebsmittel 1 verbunden. 

Wie in Fig. 2 dargestellt sind die Langsachsen 5; 17 der ersten Welle 3 und der 
Antriebswelle 16 um einen Abstand Z beabstandet, welcher der Summe aus der kleinen 
Halbachse b und der grossen Halbachse a der zwei ovalen Zahnrader 20';20" 
entspricht. Die beiden ovalen Zahnrader 20';20" sind somit bei jedem beliebigen 
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Drehwinkel miteinander im Eingriff. Durch die beiden ovalen Zahnrdder 20';20" im 
Getriebe 2 ist erreichbar, dass eine gleichfdrmige Rotationsbewegung der Antriebswelle 
16 in eine ungleichfdnmige, rtiytlimiscii pulsierende Rotationsbewegung der ersten 
Welle 3 transfonnlerbar ist. Durcii die Wahi des Verhditnisses zwisclien der Ideinen 
Halbachse b zur grossen Haibaclise a der ovalen Zalinrader 20';20" von liier 1 : V2 ist 
erreiciibar, dass die ungleiciiformige Rotationsbewegung der ersten Welle 3 die 
taumelnde und rotierende Bewegung des ersten Antriebshebeis 30 des umstQipbaren 
Geienlcsystemes bewirlct. 

Fig. 3 zeigt eine perspel(tivische Ansicht des als Oioid ausgestaiteten Antriebslcdrpers 
40. Die Abwicklung dieses Oioides Ist in Fig. 4 dargesteilt. Die abgewicltelte Oberflache 
25 des als Ololdes setzt sic^ aus einem rechteckigen Mittelelemerit 26 und je vier, auf 
den langen Seiten des rechteckigen Mittelelementes 26 angeordneten 
vierteikreisf3miigen Elementen 27 zusammen. Das rechteckige Mitteleiement 26 hat 
eine l^nge I und eine Breite b, wobei hier die Breite b dem Abstand A (Fig. 1) zwischen 
den zwei zweiten Drehachsen 13; 14 entspricht. Die Radien r der viertelkreisfamnigen 
Elemente 27 haben hier eine Abmessung, welche einem Viertel der Lange I ausmacht: r 
= i/4. Femer sind die Zentren 28 der viertelkreisformigen Elemente 27 so angeordnet, 
dass sie auf der einen langen Seite des reckteckigen Mittelelementes 26 urn den 
Radius r von den Enden der langen Seiten beabstandet sind wahrend auf der anderen 
langen Seite des rechteckigen Mittelelementes 26 zwei der Zentren 28 mit den Ecken 
zwischen den langen und den kurzen Seiten des rechteckigen Mittelelementes 26 
zusammenfallen und ein weiteres, drittes Zentrum 28 auf der halben Ldnge I der langen 
Seite des rechteckigen Mittelelementes 26 angeordnet ist. 

In Fig. 5 ist eine AusfQhrungsfonm des Getriebes 2 dargesteilt, welches sich von der In 
Fig. 2 dargestellten AusfQhrungsform nur darin untei^cheidet. dass beide Wellen 3:4 
mittels des Getriebes 2 durch die Antriebswelle 16 angetrieben warden. Dazu ist 
zwischen der Antriebswelle 16 und einer weiteren, zur Antriebswelle 16 parallelen 
gleichfOrmigen Welle 18 ein Zwischengetriebe mit vier kreisfSrmigen Zahnradern 21 
angeordnet. Die LSngsachsen 5;6;17;19 der Antriebswelle 16, der zweite gleichfSmilg 
rotierende Welle 18, sowie der beiden ungieichfomriig rotierenden Wellen 3;4 sind 
parallel und an den Ecken eines Rechteckes mit der Hohe Z angeordnet. Die beiden 
ovalen Zahnrader 20';20", welche zur Drehmomentubertragung zwischen der ersten 
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Welle 3 und der Antriebswelle 16 dienen sind bezQglich Ihrer Halbachsen a;b (Fig. 2) 
um 90° zueinander gedreht angeordnet. Dasselbe gilt fOr die beiden ovalen Zahnrader 
20"';20"", welche zur DrelimomentQbertragung zwischen der zweiten Welle 4 und der 
zweiten gleichfarmig rotierenden Welle 18 dienen. Beide Zahnradpaare 20';20" und 
20'";20"" sind femer um 90° gedreht zueinander angeordnet. Die Anzahl der 
kreisfOmiigen Zahnrader 21 ist derart gewahit, dass sich fQr die Antriebswelle 16 und 
die zweite gleichfSrmig rotierende Welle 18 ein gegenlaufiger Drehsinn ergibt. 

In Fig. 6 ist eine andere Ausfuhrungsform des Getriebes 2 dargestellt, welche sich von 
der in Fig. 2 dargestellten Ausfuhrungsform darin unterscheidet, dass die 
DrehmomentQbertragung von mit den Antriebsmittein 1 verbundenen Antriebswelle 16 
auf beide Wellen 3;4 mittels ZahnrSdern 20;21 erfolgt. Femer sind die ovalen Zahnrader 
20 hier so ausgestaltet, dass das VerhSKnis zwischen der kleinen Halbachse b und der 
grossen Halbachse a 1 : -\/2 betrdgt. Die DrehmomentQbertragung zwischen der 
gleichffinnig rotierenden Antriebswelle 16 und der ungleichfOnnig rotierenden ersten 
Welle 3 erfolgt Qber zwei ineinander eingreifende ovale ZahnrSder 20':20", welche 
bezQglich ihrer Halbachsen a;b um 90° gedreht sind. Die DrehmomentQbertragung 
zwischen der gleichformig rotierenden Antriebswelle 16 und der ungleichfSrmig 
rotierenden zweiten Welle 4 erfolgt Qber ein Paar von ovalen ZahnrSdern 20';20"' und 
ein Paar von kreisfdrmigen Zahnradern 21';21", wobei die DrehmomentQbertragung von 
dem mit der gleichformig rotierenden Antriebswelle 16 verbundenen ovalen Zahnrad 20' 
auf das mit einer ungleichfdrmig rotierenden Hilfsweile 22 verbundene ovale Zahnrad 
20"' erfolgt und von dort Qber ein ebenfalls mit der Hilfsweile 22 vertjundenes 
kreisfdnmiges Zahnrad 21' auf das mit der zweiten Welle 4 veri3undene. kreisfdrmige 
Zahnrad 21" erfolgt. Die LSngsachsen 5;6;17;23 der Antriebswelle 16, der erste und 
zweiten Welle 6;6 sowie der Hilfsweile 22 sind parallel, wobel zwischen der 
Antriebswelle 16 und der ersten Welle 3 ein Abstand Z Ist, welcher der Summe der 
Halbachsen a;b der zwel ovalen ZahnrSder 20';20" entspricht. Ebenfalls um den 
Abstand Z vonelnander entfemt sind die Antriebswelle 16 und die Hilfsweile 22. Die 
kreisfdrmigen Zahnrader 21';21" dienen zur Herstellung der notwendigen Drehrichtung 
fQr die beiden Wellen 3;4 und sind in ihrem Durchmesser an den notwendigen Abstand 
zwischen den beiden Wellen 3;4 angepasst. 
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In Fig. 7 ist eine AusfQhrungsform des Getriebes 2 dargestelK, welche sich von der in 
Fig. 2 dargesteiiten Ausfdhaingsfonn nur darin untersclieidet, dass die 
DrelimomentCibertragung von der Antriebswelle 16 auf die erste Welle 3 Qber zwei 
ovale Zalini^der 20';20" erfolgt und zugleicti eine DrehimomentUbertragung von der 
Antriebswelle 16 auf die zweite Welle 4 Qber zwei ovale ZaIinrSder 20"';20"" und zwei 
kreisfomnige ZahnrSder 21'; 21" erfolgt. Beide Paare von ovalen ZahnrSdern 
20';20";20'";20"" sind derail ausgestaltet, dass das VerhSltnis zwischen den kleinen 
Halbachsen b und den grossen Halbaciisen a 1 : -\/2 betragt. Die beiden mit der 
Antriebswelle 16 verbundenen ovalen ZahnrSder 20';20"' sind bezUglich ihrer 
■Halbachsen a;b urn 90" gegeneinander gedreht. Ferner ist zwischen der Antriebswelle 
16 und der zweiten Welle 4 eine Hilfewelle 22 angeordnet, mit welcher einmal das ovale 
Zahnrad 20"" und das Kreisfdrmige Zahnrad 21' verbunden ist. Die beiden 
kreisffimnigen Zahnrdder 21';21" dienen dazu, dass der Drehsinn der beiden Wellen 3;4 
gegenldufig ist. Die Antriebswelle 16. die erste und die zweite Welle 3;4 sowie die 
Hilfsweile 22 sind so angeordnet, dass ihre LSngsachsen 5;6;17;23 parallel stehen. 

In Fig. 8 ist eine AusfQhrungsfomi des Getriebes 2 dargestellt, welche sich von der In 
Fig. 2 dargesteiiten AusfQhrungsform nur darin unterscheidet, dass die 
Drehmomentubertragung zwischen der Antriebswelle 16 und jeder der beiden Wellen 
3;4 mittels je zwei ovalen Zahnradern 20';20";20"';20"" erfolgt. Dabei ist ein ovales 
Zahnrad 20' mit der Antriebswelle 16, zwei ovale Zahnrader 20";20"' mit der ersten 
Welle 3 und ein ovales Zahnrad 20"" mit der zweiten Welle 4 verbunden. Die beiden mit 
der ersten Welle 3 verbundenen ovalen Zahnrader 20";20"' sind bezQglich ihrer 
Halbachsen um 90" gegeneinander gedreht. Femer ist das mit der Antriebswelle 16 und 
das erste mit der ersten Welle 3 verbunden Zahnrdder 20';20" derart ausgestaltet, dass 
das Verhditnis zwischen den kleinen Halbachsen b und den grossen Halbachsen a 1 : 
V2 betrSgt, wShrend das zweite mit der ersten Welle 3 verbundene ovale Zahnrad 20'" 
und das mit der zweiten Welle 4 verbundene ovale Zahnrad 20"" derart ausgestaltet 
sind, dass das Verhaltnis zwischen den kleinen Halbachsen b und den grossen 
Halbachsen a 1 : 2 betragt. 



wo 2004/090383 




:T/CH2003/000235 



PatentansprQche 

1 . Vorrichtung zur Erzeugung von pulsierenden Bewegungen umfassend 

A) zwei parallele Wellen (3;4) mit je einer LSngsachse (5;6), je einem hinteren Ende 
(7;8) und je einem vorderen Ende (9; 10); 

B) ein Getriebe (2) mit mindestens zwei ZalinrSdem (20;21), wobei mindestens zwei 
Zahnrader (20) ovale Zahnr§der sind und je ein Zahnrad (20;21) mit je einem hinteren 
Ende (7;8) der zwei Wellen (3;4) verbunden ist; 

C) zwei bogenartigen Antriebshebel (30;31) mit je einem ersten Ende (32;33) und je 
mindestens einem zweiten Ende (34;35), wobei jedes erste Ende (32;33) der 
Antriebshebel (30;31) um eine erste Drehachse (11;12) rotierbar mit je einem vorderen 
Ende (9; 10) der zwei Wellen (3;4) verbunden Ist; und 

E) einen Antriebskdrper (40), welcher um zwei zweite Drehachsen (13;14) rotierbar mit 
den zweiten Enden (34;35) der Antriebshebel (30;31 ) verbunden ist, 

dadurch gekennzeichnet, dass 

F) der Antriebskdrper (40) ein polysomartiger Korper ist. 

2. Von-ichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass der Antriebskdrper (40) 
ein Oloid ist. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 Oder 2, dadurch gekennzeichnet, dass die Schenkel 
jedes bogenartigen Antriebshebels (30;31) eine Ebene (36;37) aufspannen und die 
ersten Drehachsen (11; 12) quer zu den Ebenen (36;37) stehen. 

4. Vom'chtung nach einem der AnsprQche 1 bis 3, dadurch gekennzeichnet, dass die 
zweiten Drehachsen (13;14) windschief zueinander stehen. 

5. Vorrichtung nach Anspruch 3 oder 4, dadurch gekennzeichnet, dass die zweiten 
Drehachsen (13; 14) in den Ebenen (36;37) liegen. 

6. Vorrichtung nach einem der AnsprQche 1 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass die 
zwei zweiten Drehachsen (13; 14) einen Abstand A zueinander aufweisen. 
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7. Voriichtung nach einem der AnsprQche 1 bis 6, dadurch gekennzeichnet. dass an 
jedem Antriebshebel (30;31) zwischen der ersten Drehachse (11;12) und der zweiten 
Drehachse (13;14) ein Abstand B ist. 

8. Vorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet, dass A = B ist. 

9. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass sie 
Antriebsmittei (1 ) umfasst, welche zum rotativen Antrieb mindestens eines Zahnrades 
(20;21) im Getriebe (2) dienen. 

10. Vorrichtung nach einem der AnsprUche 1 bis 9, dadurch gekennzeichnet, dass die 
ovalen Zahnrader (20) eine grosse Halbachse a und eine kleine Halbachse b aufweisen 
und die Form des Ovals dadurch festgelegt ist, dass zwei inelnander eingreifende 
Zahnrader (20) sich bei konstantem Achsabstand formschlQssig abwSlzen. 

11. Vonrlchtung nach einem der AnsprQche 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, dass 
sich der Achsabstand zwischen zwei inelnander eingreifenden ovalen Zahnr§dern (20) 
aus der Summe der grossen Halbachse a und der kleinen Halbachse b dieser beiden 
ovalen Zahnrader (20) zusammensetzt. 

12. Vonichtung nach einem der AnsprQche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, dass 
mindestens ein ovales Zahnrad (20) ein VerhSltnis zwischen seiner kleinen Halbachse 
(b) und seiner grossen Halbachse (a) von 1 : V2 aufwelst. 

13. Vonrlchtung nach einem der AnsprQche 1 bis 12, dadurch gekennzeichnet, dass 
mindestens ein ovales Zahnrad (20) ein VerhSltnis zwischen seiner kleinen Halbachse 
(b) und seiner grossen Halbachse (a) von 1 : 2 aufweist. 
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